
環境対策、燃費対策、安全対策のための新技術に関する国際基準調和活動におい
て、交通研が取り組んでいる課題について概説する。あわせて我が国はどのよう
な国際戦略を取るべきか考える。

新技術に関する国際基準調和活動における
交通研の役割

自動車基準認証国際調和技術支援室長

成澤　和幸

24 日
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